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Hinweis:

N

Diese Dokumentation wurde urspriinglich in englischer Sprache verfasst. Andere Sprachversionen
sind Ubersetzungen der originalen Dokumentation. Der Hersteller haftet nicht fiir Fehler in

der Dokumentation. Der Hersteller behélt sich das Recht vor, unangekiindigte Anderungen
vorzunehmen. Der Inhalt kann aufgrund einer alternativen Software und/oder Konfiguration
variieren.
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Produktvorstellung

OJ-DRHX ist die neue Generation von Reglern zur Steuerung von Rotationswarmetauschern —
basierend auf neuer Technik. OJ-DRHX umfasst Motoren von 1 Nm bis 14 Nm Nennleistung.

Im Gegensatz zu herkdmmlichen Getriebemotoren, die bei niedrigen und hohen Drehzahlen

an Moment verlieren, halt der Schrittmotor das gleiche hohe Drehmoment Gber den gesamten
Drehzahlbereich aufrecht.

Der lineare Drehmomentverlauf des Schrittmotors ermoglicht eine hochprazise
Rotordrehzahlregelung Uber einen viel gréBeren Bereich. Dies flhrt zu einer energieeffizienten
Warmerltickgewinnung und einer praziseren Temperaturregelung.

OJ-DRHX ist mit modernster Software zur Uberwachung der Rotordrehung ausgestattet, weshalb
keine physische oder optische Rotationsiiberwachung erforderlich ist. Das bedeutet nicht nur
weniger Bauteile, sondern auch eine einfachere Installation.

Das hohe Drehmoment des Schrittmotors kombiniert mit FOC-Technik (Feldorientierte Regelung)
tragt zu einer einzigartig innovativen Lésung und erhéhter Effizienz bei. Anhand des Ruckflhrsignals
des Motors wird vom Regler eine ausreichende Stromversorgung des Motors sichergestellt, um die
erforderlichen Drehzahl- und Drehmomentwerte zu erreichen.

Einflihrung

¢ Diese Anleitung beschreibt das folgende Produktprogramm:
e OJ-DRHX-1055-NCN5
e OJ-DRHX-1220-NCN5

¢ Vor Ingebrauchnahme von OJ-DRHX diese Anleitung sorgfaltig durchlesen und die darin
enthaltenen Anweisungen befolgen.

¢ Diese Anleitung enthélt wichtige Informationen, die bei der Montage, Installation und
Inbetriebnahme sowie bei Wartung, Service und Fehlersuche von OJ-DRHX zu beachten sind.

e Werden die Anweisungen nicht befolgt, erlischt die Haftung des Lieferanten und die
Gewaéhrleistung (siehe auch Abschnitt 6, Nutzungsverbot).

¢ Technische Beschreibungen, Zeichnungen und Abbildungen dirfen ohne Zustimmung von OJ
Electronics A/S weder ganz noch teilweise kopiert oder an Dritte weitergegeben werden.

¢ Alle Rechte von OJ Electronics A/S vorbehalten, falls das Produkt Teil von Patentrechten oder
einer anderen Form der Registrierung ist.

¢ OJ Electronics A/S behalt sich das Recht vor, den Inhalt dieser Anleitung ohne Vorankiindigung zu
andern.

Erkldrung der Symbole

Besondere Aufmerksamkeit sollte den Abschnitten in dieser Anleitung gewidmet werden, die mit
Symbolen und Warnungen gekennzeichnet sind.

@m

Dieses Symbol wird verwendet, wenn ein Risiko von schwerwiegenden oder tddlichen Verletzungen
besteht.

O ez

3.2

3.3

Dieses Symbol wird verwendet, wenn potenziell gefahrliche Situationen zu leichten oder
mittelschweren Verletzungen fihren kénnen. Das Symbol wird auch verwendet, um vor unsicheren
und gefahrlichen Bedingungen zu warnen.

Dieses Symbol wird verwendet, um wichtige Informationen und Situationen zu kennzeichnen, die zu
schweren Schaden an Geraten und Eigentum flhren kénnen.

© 2019 OJ Electronics A/S 4
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N

SicherheitsmaBnahmen vor der Installation

OJ-DRHX darf nur von qualifiziertem Fachpersonal oder Personen installiert werden, die eine
geeignete Schulung absolviert und sich so fir die Installation des Produkts qualifiziert haben.
Qualifiziertes Personal hat Kenntnis Uber die jeweiligen Installationsmethoden und kann die
Installation gemaB den einschlégigen o6rtlichen und internationalen Anforderungen, Gesetzen und
Vorschriften durchftihren.

Qualifiziertes Personal ist mit den Anweisungen und Sicherheitshinweisen in dieser Anleitung
vertraut.

Im Innern von OJ-DRHX liegt beim Anschluss an das Stromnetz geféhrliche Hochspannung an.
Vor der Durchfiihrung jeglicher Installations-, Service- oder Wartungsarbeiten am Produkt muss die
Netzversorgung stets getrennt werden. Die Testtaste kann bei angeschlossener Netzversorgung
betatigt werden.

Wird OJ-DRHX an das Stromnetz angeschlossen, besteht die Gefahr eines unbeabsichtigten Starts
des Schrittmotors, was zu geféahrlichen Situationen, Personenschaden oder Sachschaden an
Geraten und Eigentum fihren kann.

Der Schrittmotor/Rotor kann mit der Testtaste oder einen Kurzschluss am Digitaleingang gestartet
werden.

Vor Anschluss der Netzversorgung an OJ-DRHX, missen alle Bauteile, d. h. Schrittmotor, Riemen,
Riemenscheibe und Rotor, korrekt installiert werden.

Vor Anschluss der Netzversorgung an OJ-DRHX miissen alle Offnungen, Abdeckungen und
Kabelverschraubungen ordnungsgemaB montiert und geschlossen sein. Um die angegebene Schutzart
zu bewahren, sollten unbenutzte Kabelverschraubungen durch Stopfbuchsen ersetzt werden.
OJ-DRHX enthélt Kondensatoren, die wahrend des Betriebs aufgeladen werden. Diese
Kondensatoren kénnen auch nach dem Abschalten der Stromversorgung geladen bleiben. Es
besteht die Gefahr schwerer Verletzungen, wenn Anschlussklemmen oder Drahtenden berihrt
werden, bevor diese Kondensatoren vollstdndig entladen wurden. Die Entladezeit betrégt unter
normalen Bedingungen ca. 3 Minuten.

5. Verwendung des Produkts

OJ-DRHX dient zur Regelung der Drehzahl eines Rotationswarmetauschers in RLT-Anlagen.
OJ-DRHX kann nur zur Steuerung von Schrittmotoren verwendet werden, die von OJ Electronics
A/S geliefert wurden. Es darf auf keinen Fall versucht werden, einen anderen Schrittmotortyp
anzuschlieBen oder zu steuern.

Je nach Verwendung eignet sich OJ-DRHX sowohl fir Stand-alone-Anwendungen als auch als Teil
von gréBeren Anlagen/Maschinen.

Das Produkt kann in definierten Umwelt- und Temperaturszenarien zum Einsatz kommen.

Siehe Abschnitt 21, Technische Daten.

OJ-DRHX verfugt Uber einen integrierten Schrittmotorschutz.

OJ-DRHX ist in hauslichen und industriellen Umgebungen einsetzbar und verfligt Gber integrierte
EMV-Filter.

AN

Nutzungsverbot

Eine Inbetriebnahme von OJ-DRHX ist so lange untersagt, bis die Maschine oder das Produkt, in
die/das es eingebaut wird, in seiner Gesamtheit als in Einklang mit allen relevanten nationalen und
internationalen Vorschriften erklart wurde.

Das Produkt darf erst dann unter Spannung gesetzt werden, wenn die gesamte Anlage ALLEN
relevanten EU-Richtlinien entspricht.

Wird das Produkt gemas dieser Anleitung und den geltenden Installationsvorschriften installiert, ist
das Produkt von der Herstellergarantie gedeckt.

Wird das Produkt beschadigt (z. B. wéhrend des Transports), muss es, bevor das Produkt installiert,
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an die Netzspannung angeschlossen und mit Spannung versorgt wird, von OJ Electronics A/S
Uberprift und (falls erforderlich) repariert werden.

Wenn OJ-DRHX in Geraten mit rotierenden Teilen, z. B. in einer RLT-Anlage, einem Transportsystem
usw. eingebaut wird, muss die gesamte Anlage der Maschinenrichtlinie entsprechen.

7. EMV - Elektromagnetische Vertraglichkeit
e OJ-DRHX verfugt tber einen eingebauten EMV-Filter.

8. Zulassungen und Zertifizierungen

CE-Kennzeichnung
e OJ Electronics A/S erklart hiermit in alleiniger Verantwortung, dass das Produkt den folgenden
Richtlinien des Européischen Parlaments entspricht:
® NSR - Niederspannungsrichtlinie: 2014/35/EU
e EMV - Elektromagnetische Vertraglichkeit: 2014/30/EU
e RoHS - Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und
Elektronikgeraten: 2011/65/EU

Produktnorm

e GemaB EN 61800-2 — Drehzahlveranderbare elektrische Antriebssysteme — Allgemeine
Anforderungen.

Sicherheit

e GemaB EN 61800-5-1 — Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl -
Anforderungen an die Sicherheit — Elektrische, thermische und energetische Anforderungen.

EMV - Elektromagnetische Vertraglichkeit

e GemaB EN 61800-3 (C1 und C2) — Drehzahlveranderbare elektrische Antriebssysteme — Teil 3:
EMV-Anforderungen einschlieBlich spezieller Prifverfahren.

RoHS-kompatibel

e Enthalt keine schadlichen Stoffe gemaB RoHS-Richtlinie.

9. Produktprogramm

9.1 Regler
e Die Schrittmotorregler-Baureihe OJ-DRHX ist in 3 verschiedenen Leistungsstufen und
Gehdusen erhaltlich, deren GroBe und Funktionalitat je nach spezifischer OJ-DRHX-Ausflhrung
unterschiedlich sind, siehe Tabelle 9.1.
J OJ-DRHX-1055-MNN5 - siehe separate Anleitung
J OJ-DRHX-1055-MADS5 - siehe separate Anleitung
J OJ-DRHX-1220-MNN5 - siehe separate Anleitung

J OJ-DRHX-1220-MADS5 - siehe separate Anleitung
J OJ-DRHX-1790-MANS5 - siehe separate Anleitung
J OJ-DRHX-1055-NCNS5 - beschrieben in dieser Anleitung
J OJ-DRHX-1220-NCNS5 - beschrieben in dieser Anleitung
Tabelle 9.1* DRHX-1055-NCN5 | DRHX-1220-NCN5
Modbus Nein Nein
0-10V Nein Nein
Display Nein Nein
Interne Rotationsliberwachung Standard Standard
Externe Rotationstiberwachung Nein Nein
Automatische Luftreinigungsfunktion Nein Nein
Verformungsschutz Ja Ja
Leistung (max.) 27/55 W 110/220 W
Spannungsversorgung 1x 230 V~ 1x 230 V~
Nenndrehmoment 1/2 Nm 4/8 Nm

© 2019 OJ Electronics A/S



ANLEITUNG OJ-DRHX-1-8Nm Konstante Drehzahl | Produktprogramm

Max. Drehzahl

250 U/min

400 U/min

Motorspannung

3x 0-200 V~

3x 0-200 V~

Abmessungen (B x H x T) (mm)

183,0 x 142,7 x 55,0

183,0 x 142,7 x 55,0

Schutzart (IP)

IP54

IP54

* Siehe auch Technische Daten in Abschnitt 21.

9.2  Schrittmotoren

Die zugehorige Schrittmotorenbaureihe umfasst 3 verschiedene Nenndrehmomente

(siehe Tabelle 9.2):

J MRHX-3P01N-03C5

J MRHX-3P02N-03C5

J MRHX-3P04N-03C5

J MRHX-3P08N-03C5
Tabelle 9.2 MRHX-3P01N-03C5 MRHX-3P02N-03C5 MRHX-3P04N-03C5 MRHX-3P08N-03C5
Leistung (W) 275W 55 W 110 W 260 W
Motordrehmoment 1 Nm 2 Nm 4 Nm 8 Nm
Schrittmotorspannung 3x 0-200 V~ 3x 0-200 V~ 3x 0-200 V~ 3x 0-200 V~
Min. Drehzahl 1 U/min 1 U/min 1 U/min 1 U/min
Max. Drehzahl 400 U/min 400 U/min * 400 U/min * 400 U/min **
Kabellange 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm

’ 4-polig 4-polig 4-polig 4-polig

Elektrischer Anschluss Tyco MATE-N-LOK Tyco MATE-N-LOK Tyco MATE-N-LOK Tyco MATE-N-LOK
Schrittmotor Abmessungen | 5, 56 g7 85 x 85 x 67 85 x 85 x 97 85 x 85 x 156
(B xHXxT) (mm)
Wellendurchmesser @12 mm @12 mm @12 mm @12 mm
Schutzart (IP) IP54 IP54 IP54 IP54

* Max. 250 U/min bei DRHX-1055-MXX5-Regler und bis max. 400 U/min bei DRHX-1220-MXX5-Regler
** Max. Drehmoment von 8 Nm bei 250 U/min, Drehmoment von 5 Nm bei max. Drehzahl 400 U/min

9.3

Verldngerungskabel

Der Regler wird ohne Kabel geliefert, das daher separat zu bestellen ist. Verlangerungskabel
werden mit einem vormontierten 4-poligen Stecker an einem Ende geliefert. Das andere Ende des
Verlangerungskabels ist mit Drahthilsen ausgestattet und ist an die Motorklemmen des Reglers
(U, V, W, PE) anzuschlieBen. Verlangerungskabel sind in 4 verschiedenen Langen lieferbar.

Abbildung 9.3

500.....5000mm ——65mm

A-A A |le—L
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BR1034A49a

Verlangerungskabel-Lieferprogramm:
Produktcode. 97301 (L=500 mm)

Produktcode. 97302 (L=2000 mm)
Produktcode. 97303 (L=3000 mm)
Produktcode. 97304 (L=5000 mm)
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10.

10.1

10.2

10.3

10.4

10.5

Typenschild

Der OJ-DRHX-Regler ist mit einem silbernen
Typenschild ausgestattet.

Siehe Beispiel in Abb. 10.1 und Tabelle 10.2.

HINWEIS! Kontrollieren, dass die Angaben auf
dem Typenschild der erwarteten Spezifikation

Abbildung 10.7a

1 6 2 7
2 Pl_l‘}f OJ-DRHX-1055-NCN5 | S/N: 40'01234'0001'18} - e 9
2Nm 55W (230V) P54 Wt. 0.9 Kg 10
—> IN: 1x207-253V, 50/60Hz,0.7/0.5A Temp.-40 - +50° ® s
OUT: 3x0-200V 0-400Hz, 0.8A ;‘:;:;:: com 11
47 v e

UMY € €2 s

Patent pending = 12
Nt N e

s/ 1

Tabelle 10.2

entsprechen 1 Pl’OdUkt—lD, siehe Tabelle 10.6

2 Wellenleistung bei Nennspannung
Typenschild, Informationen und Erliduterungen 3 Nennleistung (V, Hz, A)

4 Nennausgang (V, Hz, A)

5 Produktcode, siehe Tabelle 10.5
Der OJ-MRHX-Schrittmotor ist mit einem 6 Schutzart
Typenschild ausgestattet. ! Gewicht (kg)

8 Temperaturbereich, Betrieb (°C)
Siehe Beispiel in Abb. 10.3 und Tabelle 10.4. 9 Kennzeichen des Herstellers

10 Website des Herstellers

. . 1 Postanschrift Herstell
HINWEIS! Kontrollieren, dass die Angaben auf > HOS ?n”SC n | deds ersierers
. . . erstellungsian

dem Typenschild der erwarteten Spezifikation ung

13 CE-Zulassung, Symbol
entsprechen.

14 Entsorgung, Symbol

. . .. 15 Strichcode

Typenschild, Informationen und Erlduterungen

16 EAC-Zulassung, Symbol
Abbildung 10.3

16 15 Tabelle 10.4
14
—/ 1 Warnung: Der Motor kann sehr hei3 werden:
>60 °C

A
z & C€ X yhons
N part. No MRHX-3P02N-03C5

——>{2 Nm STEPPER MOTOR 3-Phase 3
Resistance per phase 5,2 Ohm < 12
s 3 @g12mm Class S1 ¢——
—>|IN: 0-200VAC, 1A 0-400rpm ¢ 11

—>{ Temp.-40°C - +45°C 1P 54 <_|

7 , ¥10
—>{ week no.: batch no.: serial no.: year

OJ ELECTRONICS A/S
8 Stenager 13B

DK-6400 Sgnderborg
Denmark

—375103

Herstellungscode
Jeder OJ-DRHX-Regler erhalt bei der Herstellung
einen eigenen Produktcode.
Der Produktcode (siehe Tabelle 10.5) besteht aus
14 Ziffern und gibt Auskunft Gber den jeweiligen
OJ-DRHX-Regler.
Der Produktcode enthalt folgende Informationen:
¢ Herstellungswoche
e Auftragsnummer
e Fortlaufende Nummer
¢ Herstellungsjahr
e Siehe Tabelle 10.5

Produkt-ID

Produkttyp und -modell

Wellendurchmesser

Umgebungstemperatur, min./max.

Herstellungscode

2
3
4
5 Nenneingangsspannung, Strom V/A
6
7
8

Name und Anschrift des Herstellers

9 Seriennummer des Herstellers
10 Schutzart (IP)
11 Drehzahl min./max.
12 Betriebsklassifizierung
(S1 = Dauerbetrieb)
13 Widerstand pro Phase (Q)
14 RoHS-kompatibel
15 Entsorgung, Symbol
16 CE-Zulassung, Symbol
Tabelle 10.5
Wochen- Auftrags- Fortlaufende Jahr
nummer nummer Nummer
W w O0O0O0OO0OO0O| SSSSS YY
Herstellungs-|  Auftrags- Einheiten-  |Herstellungs-
woche nummer nummer jahr
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10.6 Produkt-ID
Die Produkt-ID besteht aus einer Kombination von Ziffern und Buchstaben, die tiber das jeweilige
Produkt Auskunft geben.
Siehe Erlauterung in Tabelle 10.6.1 (Regler) und Abb. 10.6.2 (Schrittmotor).

Abbildung 10.6.1 — Regler; Produkt-ID

i [ 2 3 4 5 | 6 7 8 9 0 ] 11 ] 12 13 4] 5| 6| 7
Company - Product name - Phase Power - Configuration
o | 1 | | B | R | B | x| = | i o s | 5| | nmn | € | N | 5
J
\ N\ ~ J v T
Standard interface:
"M” : Modbus
Company: Control option:
"0J" : Company initials “N” : None
"A” : Analog control/0-10V
Type: "C" : Constant speed (DigIn1)
"D" : Drive
“027" : 27W Display option:
Type: "055” : 55W “N” : No display mounted
"RHX" : Rotary Heat Exchanger “220" : 260W "D" : 3 x 7-segment
“790” : 790W
Phase: Classification:
”1" : 1 phase, 1 x 230VAC "5" : IP54/CE
Abbildung 10.6.2 — Schrittmotor; Produkt-ID
1 | 2 ] 3 | a4 5 6 7 8 | 9 | 10 11 12 | 13 | 14 | 15
Product name - Phase Torque Configuration
M R H X - 3 P 0 2 N - 0 3 C 5
N A J
. ~ / e g ——
Type: ] ]
"MRHX" : Stepper motor Torque: Cable length:
"01IN” : 1Nm "03"” : 0,3 meter
"02N” : 2Nm
Voltage: "04N": 4Nm Cable connector:
"3p” ; 3 phase = 3 x 200VAC “08N": 8Nm “C" : 4-pole plug connector
“14N" : 14Nm
Sealing grade:
"5" : IP 54
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11. Explosions- und MaBskizzen
ON
oFr mem8| |2
3© 1OTESTRUN
1234 /
I T —
H alalala} (é B
©
A
4|
I
©
25
5 AR
N\
6 0 O M 7 Mo Moo m
© 0 O © 00O g
L N PE U V WPE 3
&
Tabelle 11
Nr. Beschreibung Nr. Beschreibung
1 Testtaste 5 1 Digitaleingang fur Start/Stopp
2 4-poliger DIP-Schalter 6 Versorgungsklemmen (L, N, PE)
3 LED 7 Anschlussklemmen fur Schrittmotor (U, V, W, PE)
4 1 x RJ12-Modbus nur fir Wartung

© 2019 OJ Electronics A/S
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11.1  Regler - MaBskizze

e——— 1725

- 183 ———————————————— >

161 ————————>

— 55 —»|

|«— 85 ——»

140 ——————————»]
fe—————137 ———————— ]

1674 ————

o &
7 .
| S— 6
iilial :
3
o
o
11.2 Schrittmotor - MaBskizze
) A la————D———»{30.5=
: =20
5 Ground (PE)
T T Vo gy
< Om
] 3
vy v | Q
T 1.52—>{=
o
o
KI _ _
©
&
<C
<
3
o«
o

Abmessungen Tabelle 11.2

0OJ-MRHX-3P01-03C5 | OJ-MRHX-3P02-03C5 | OJ-MRHX-3P04-03C5 | OJ-MRHX-3P08-03C5
A 56 mm 85 mm 85 mm 85 mm
B 47 mm 69,6 mm 69,6 mm 69,6 mm
C 38 mm 73 mm 73 mm 73 mm
D 97 mm 67 mm 97 mm 156 mm
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12.

Montage

A\

—
N
L

e Eine unsachgemaBe Montage kann zu Uberhitzungen und Leistungsbeeintrachtigungen fiihren.

* Bei beschadigtem Gehause oder anderen Anzeichen von mechanischer Uberlastung besteht
Gefahr von Feuchtigkeitseintritt und Stromschlag. Der Regler ist in diesem Fall daher zu
verschrotten.

e Regler und Schrittmotor missen innerhalb des Gehduses/Chassis der RLT-Anlage installiert
werden.

¢ Der Schrittmotor muss mechanisch am Chassis befestigt sein.

Regler Abbildung 12.1.1

e OJ-DRHX darf nur von geschultem/erfahrenem
Personal montiert werden.

e Um eine korrekte Kiihlung des OJ-DRHX zu erreichen,
muss es immer so positioniert werden, dass ein freier
Luftstrom um die Kihlrippen des OJ-DRHX-Reglers
gewahrleistet ist (siehe Abb. 12.1.1).

e Max./min. Umgebungstemperatur: siehe Abschnitt 21,
Technische Daten.

e Um zukiinftige Service- und Wartungsarbeiten zu
erleichtern, ist daflr zu sorgen, dass nach der Montage
ausreichend Platz rund um den Regler verbleibt.

¢ Um die angegebene Schutzart zu erreichen, dirfen
die Kabelverschraubungen nicht nach oben zeigen
(siehe Abb. 12.1.2).

e Um das Eindringen von Wasser in OJ-DRHX Uber
Kabel und Kabelverschraubungen zu verhindern,
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BBR1034A19a

ist beim Anschluss daflr zu sorgen, dass sich kein
Wasser um die Kabel in den Verschraubungen Abbildung 12.1.2

ansammeln kann.

e Fir optimale Kihlung des OJ-DRHX muss er mit einer
Schieflage von max. 45° vertikal installiert werden
(sieche Abb. 12.1.1). Die Kihlrippen auf der Riickseite
des Gehdauses sollten dabei immer von natirlichem
thermischen Aufwind hinter den Kihlrippen gekihit
werden kénnen.

e OJ-DRHX ist auf einer flachen, festen Unterlage zu
montieren.

e Um ein unnétig langes Schrittmotorkabel zu
vermeiden, sollte OJ-DRHX md&glichst nahe am
Schrittmotor montiert werden.

e Das Gerat sollte in mindestens 3 der Schraubenlécher
im Aluminiumkihlerprofil befestigt werden.

e Die vierte Schraube kann auch fir den Anschluss
eines Potentialausgleichsleiters verwendet werden,

BBR1034A18a

siehe Abschnitt 13.5.

¢ Der Regler darf nicht an einem Ort mit direkter
Sonneneinstrahlung montiert werden.

e MabBskizze, siehe Abb. 11.1.

© 2019 OJ Electronics A/S
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A\

Eine unsachgeméaBe Montage des Schrittmotors kann Stromschlag, Uberhitzung, Leistungsreduktion

12.2

12.3

und Fehlalarme verursachen.

Der MRHX-Schrittmotor ist speziell fiir den DRHX-Regler konzipiert und prézise an diesen angepasst.
Es darf keinesfalls versucht werden, andere Motortypen als den mit dem Produkt gelieferten
anzuschlieBen. Bei defektem Schrittmotor ist er mit einem gleichwertigen Modell auszutauschen. Fur
die Lieferung von korrektem Modell und Typ bitte Kontakt mit lhrem Zulieferer aufnehmen.

Schrittmotor

e Damit die moderne integrierte
Rotationstberwachung im DRHX-Regler
optimal genutzt werden kann und Fehlalarme
und Stoérungen vermieden werden, muss die
Anleitung flr eine ordnungsgemaBe Montage
des Schrittmotors unbedingt befolgt werden.
Der Schrittmotor ist mit vier Lochern
ausgestattet, um die Befestigung auf einer
Montageplatte zu erleichtern.
Die Montageplatte muss fest mit dem
Chassis des Rotationswérmetauschers
oder der RLT-Anlage verbunden sein. Keine
Schwingungsdampfer oder Federn verwenden.

Abbildung 12.2.1
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¢ Die Montageplatte muss fest mit dem Chassis des Gerats verbunden sein
(siehe Beispiel in Abb. 12.2.1, gekennzeichnet mit *1).

e Der Schrittmotor ist gemaB den

Ortlichen und nationalen Vorschriften zu erden (sieche Abb. 12.2.1, gekennzeichnet mit *2).
¢ Verwendung oder Anschluss sind nur mit Schrittmotoren von OJ Electronics zuléssig. Es ist
sicherzustellen, dass die DIP-Schalter auf die richtige SchrittmotorgroBe eingestellt sind.

Schrittmotor-Riemenscheibe

¢ Die Riemenscheibe muss mit einer Stiftschraube befestigt werden, die auf die flache Seite der

Schrittmotorwelle aufspannt.

e Zur Auswahl des richtigen DRHX, MRHX und zur Berechnung der optimalen RiemenscheibengréBe
fur den jeweiligen Rotor missen folgende Punkte beachtet werden:

e Rotordurchmesser

¢ Rotorbreite

* Wellenhdhen

¢ Rotorgewicht

e Dichtleisten

e Zusétzliches Drehmoment aufgrund von

Luftstrom
Das heiBt, dass die Auswahl des DRHX, MRHX
und der RiemenscheibengréBe nicht allein
anhand des Rotordurchmessers erfolgen kann.
Ein Berechnungstool ist bei OJ Electronics A/S
erhéltlich.
¢ Das groBte Rotor-Drehmoment kann mit einer

kleinen Riemenscheibe am Schrittmotor erreicht
werden, da das Schrittmotor-Drehmoment
zwischen dem Rotor und der Schrittmotor-
Riemenscheibe mit dem Ubersetzungsverhaltnis
(N) Ubertragen wird (sieche Abb. 12.3).

Abbildung 12.3

«(

BR1034A25a
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¢ Die Riemenscheibe muss jedoch ausreichend groB sein, um, wahrend sie immer noch Leistung auf
den Riemen Ubertragt, die gewiinschte Rotordrehzahl bei maximaler Drehzahl zu erreichen.

e Der Riemen ist so anzuspannen, dass der Schrittmotor den Rotor ohne Reibung an
Riemenscheibe oder Rotor antreiben kann.

¢ Der Riemen darf nicht mit mehr als der angegebenen maximalen radialen Belastung des
Schrittmotors angespannt werden. Siehe Abschnitt 21, Technische Daten.

Fur eine ordnungsgemaBe Funktion der internen Rotationstiberwachung sind
Tragheitsbeschrankungen der Riemenscheibe zu beachten, d. h. GréBe (Durchmesser) und Gewicht
der Riemenscheibe muissen sich im folgenden Bereich befinden:

SchrittmotorgroBe Min. ScheibengréBe Max. ScheibengréBe/-gewicht

250 mm/0,1 kg
1N 50 mm 140 mm/0,3 kg
110 mm/0,5 kg

160 mm/0,5 kg
2N 50 mm 140 mm/0,75 kg
120 mm/1 kg

160 mm/1 kg
4 N 50 mm 140 mm/1,3 kg
120 mm/1,8 kg

200 mm/1 kg
8N 50 mm 160 mm/1,5 kg
120 mm/2,8 kg

Riemenscheiben mit abweichenden Eigenschaften kénnen zwar ebenfalls verwendet werden, fur die
ordnungsgemaBe Funktion der internen Rotationsiiberwachung ist dann jedoch eine Kalibrierung
erforderlich (siehe 15.15).

12.4 Rotorreibung
e Es ist sicherzustellen, dass sich der Rotor mit minimaler und gleichmaBiger Reibung Uber die
gesamte Rotation drehen I&sst.
e [st der Rotor nicht korrekt mit rundum gleichmaBiger Reibung gespannt, kann dies dazu flihren,
dass der Rotor nicht durch den ausgewahlten Schrittmotor und Regler angetrieben werden kann.
Die Folge sind erhbhter Energieverbrauch, verstarkte Warmeentwicklung, reduzierte Lebensdauer
und Fehlalarme.

Elektrischer Anschluss

 p——

e OJ-DRHX darf nur von geschultem/erfahrenem Personal installiert und in Betrieb genommen werden.

e Esist zu Uberprifen, ob die auf dem Typenschild des Schrittmotors sowie wie die auf dem
Typenschild des OJ-DRHX angegebenen Daten der erforderlichen Konfiguration und Anwendung
entsprechen.

¢ Bei einem unsachgemaB ausgefuhrten elektrischen Anschluss besteht die Gefahr schwerer oder
tédlicher Verletzungen.

N oo

13.1 Gefahrliche Induktionsspannung
e Wenn OJ-DRHX kein Betriebssignal hat, aber nattrliche Zugluft durch die RLT-Anlage den
Rotor in Rotation versetzt, besteht das Risiko, dass vom Schrittmotor Spannung an den
Schrittmotorklemmen im OJ-DRHX induziert wird und damit deren Beriihrung gefahrlich ist.

© 2019 OJ Electronics A/S 14
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13.2 EMV-konforme Installation

e Fir die I/0- und Modbus-Kommunikation sind keine geschirmten Kabel erforderlich. Gleiches gilt
auch fur die Motorkabel.

e Netzspannung, Schrittmotorverbindungen und Steuersignale dirfen nicht im gleichen Kabel
geflihrt werden.

¢ Regler und Schrittmotor missen innerhalb des Geh&duses/Chassis der RLT-Anlage installiert
werden.

e Das Kabel zwischen dem Schrittmotor und dem OJ-DRHX-Regler muss Uber seine
gesamte Lange am Gehause/Chassis der RLT-Anlage befestigt sein. Das Kabel besteht aus
Schrittmotorkabel, Stecker und Verlangerungskabel.

13.3 Kurzschlussschutz
e Korrekter Kurzschlussschutz ist immer vor dem OJ-DRHX gemaB den &rtlichen und internationalen
Vorschriften einzurichten.
e Der Kurzschlussschutz von OJ-DRHX ist nicht im Lieferumfang enthalten, sondern wird vom
Installateur, dem Gerate- oder dem Rotorhersteller geliefert und installiert.

VAN s

13.4 Fehlerstrom-Schutzeinrichtung (TT-System)

Dieses Produkt kann im Falle eines Erdschlusses einen Gleichstrom im Erdleiter ziehen.

Bitte die folgenden VorsichtsmaBnahmen beachten:

e Bei Verwendung einer Fehlerstrom-Schutzeinrichtung (RCD) muss ein RCD des Typs B auf
der Versorgungsseite des Produkts verwendet werden (B-Typ flr Wechselstrom und/oder
pulsierende Leistung mit Gleichstromkomponenten und festem Fehlerstrom).

¢ Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen des Typs B missen alle Bestimmungen der IEC 61008/9
erfullen.

¢ Die Schutzerdung von OJ-DRHX muss in Kombination mit dem Einsatz von Fehlerstrom-
Schutzeinrichtungen immer in Ubereinstimmung mit den einschlagigen lokalen und
internationalen Vorschriften, Gesetzen und Bestimmungen erfolgen.

¢ Die Nichtbeachtung dieser MaBnahmen kann
zu schweren Verletzungen bei Mensch und Tier  Abbildung 13.5
fuhren.

N | oTESTRUN j
1234 >

13.5 Potentialausgleich

¢ Es besteht die Gefahr von elektrischen
Stoérungen, wenn das Erdpotential zwischen
OJ-DRHX und RLT-Anlage voneinander
abweicht.

e Befestigungsdsen sind zu verwenden und
der Ausgleichsleiter ist mithilfe einer der
zum mechanischen Einbau des OJ-DRHX
verwendeten Schrauben an dessen Alu-Profil
zu befestigen (siehe Abb. 13.5).

e Empfohlener Kabelquerschnitt: 10 mm?2.

¢ Bei Potentialunterschieden zwischen Systemkomponenten muss immer ein Ausgleichsleiter
montiert werden.

e Zwischen dem Schrittmotor und dem Chassis der RLT-Anlage muss immer eine
Potentialausgleichsverbindung hergestellt werden (siehe Abschnitt 12.2).

LNPE_UVWPE

=

BR1034A52a
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N oo

13.6 Leckstromrisiko bei Erdung (PE)
Die OJ-DRHX-Technik ermdglicht ein Ankuppeln/Abkuppeln bei hohen Frequenzen. Dabei kann
Leckstrom unter 3,5 mA in der Erdverbindung PE (PE=Schutzerde) generiert werden.
Die nationalen und lokalen Vorschriften fir die Schutzerdung von Geraten mit einem Leckstrom von
unter 3,5 mA sind zu beachten.

—
w
~

Fur korrekte Erdung die Klemmen und Anschliisse des OJ-DRHX benutzen.

Eine Reihenschaltung der Erdverbindung zwischen zwei oder mehr OJ-DRHX-Geréten ist zu
vermeiden.

Erdanschlussleiter sind so kurz wie mdglich zu halten.

Erdanschliisse miissen immer in Ubereinstimmung mit den geltenden lokalen und internationalen
Normen und Richtlinien ausgefiihrt werden.

Kabelanforderungen

Alle Kabel und Leitungen, die in Verbindung mit dem OJ-DRHX verwendet werden, missen den
lokalen und nationalen Vorschriften und Bestimmungen entsprechen.

Generell werden Kabeltypen mit Kupferleitern empfohlen.

Die empfohlenen Kabelabmessungen flir PG9-Steckverbinder sind 3-8 mm.

In der Klemmenleiste installierte Steuersignaldrahte (siehe Abb. 13.15) miissen den min./max.
Abmessungen gemaB Tabelle 13.7.1 entsprechen.

In der Klemmenleiste installierte Stromleitungen, gekennzeichnet mit ,L*, ,N“ und ,PE“

(siehe Abb. 13.10.1), missen den min./max. Abmessungen gemaB Tabelle 13.7.2 entsprechen.
Das werkseitig installierte Kabel am Schrittmotor, einschlielich des vormontierten 4-poligen
Steckers, ist zu verwenden und darf nicht ausgetauscht werden.

Es bestehen keine Anforderungen an die Verwendung von abgeschirmten Kabeln.

Steuerdrahte und -kabel

Tabelle 13.7.1 Leiterquerschnitt min. Leiterquerschnitt max. KabelgroBe
Volldrahte 0,08 mm? 1,5 mm? 3-8 mm
Mehradrige Leiter* 0,14 mm? 1,0 mm? 3-8 mm

* Mit oder ohne Aderendhlilsen

Stromleitungen und -kabel

Tabelle 13.7.2 Leiterquerschnitt min. Leiterquerschnitt max. KabelgréBe
Volldrahte 0,2 mm? 4,0 mm? 3-8 mm
Mehradrige Leiter* 0,2 mm? 2,5 mm? 3-8 mm

* Mit oder ohne Aderendhlilsen

© 2019 OJ Electronics A/S
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13.8 Offnen des Reglers Abbildung 13.8.1

 Vor dem Offnen der Abdeckung sicherstellen, dass
die Spannungsversorgung zum OJ-DRHX getrennt
wurde.

e Nach dem Trennen der Netzversorgung ca. 3 Minuten
warten, erst dann die Abdeckung 6ffnen.

o Zum Offnen des Reglers einen Schraubendreher oder
Ahnliches benutzen (siehe Abb. 13.8.1).

Die Abdeckung ldsst sich vom Gehduse abnehmen

e Um Platz fUr Installations- und Servicearbeiten frei
zu machen, kann die Abdeckung komplett vom OJ-
DRHX-Gehause entfernt werden.

¢ Die Abdeckung lasst sich ca. 135° weit 6ffnen.

e Die speziell ausgeformten Scharnierbiigel erlauben
es, die Abdeckung mit leichtem Ziehen zu entfernen
(siehe Abb. 13.8.2).

A\

* Die Kunststoffabdeckung (siehe Abb. 13.8.3), die Abbildung 13.8.2 - Schematische Darstellung
die Platine des OJ-DRHX abdeckt und vor unnétiger
BerUhrung schutzt, darf unter keinen Umsténden,
auch versuchsweise nicht, entfernt werden.

¢ Die Abdeckung darf nur von OJ Electronics A/S
entfernt werden, da alle Reparaturen an defekten
DRHX-Geréten in der Reparaturabteilung von
OJ Electronics A/S durchgeflihrt werden missen.

e Keinesfalls versuchen, Reparaturen an einem
defekten Produkt vorzunehmen.

¢ Die Herstellerhaftung und die Gewahrleistung
erldschen, wenn die Abdeckung entfernt worden
ist oder ein Versuch unternommen wurde, sie zu
entfernen.

BR1034A09a

BR1014A21a

13.9 Federklemmen
e Es konnen Volldraht- und mehradrige Kabel/Leiter
verwendet werden.
¢ \Werden mehradrige Kabel/Leiter verwendet, sind

stets Aderendhllsen zu verwenden. g
e Max./min. Leiterabmessungen fiir Steuerklemmen g
(siehe Tabelle 13.7.1). T
e Max./min. Leiterabmessungen flr
Versorgungsklemmen (siehe Tabelle 13.7.2). Abbildung 13.9
¢ Die Anschlussklemmen sind federbelastet.
Der abisolierte Draht kann durch vorsichtiges,
werkzeugloses Pressen des Drahts leicht in die
Klemmen hineingedrtickt werden. Alternativ lasst
sich die Klemmenfeder durch leichtes Driicken mit
einem Schraubendreher oder einem ahnlichem
Werkzeug l6sen, siehe Abb. 13.9.
¢ Abisolierte Drahtenden oder Aderendhiilsen missen
zwischen 8 und 10 mm lang sein.
e Um Dréhte zu entfernen, die Klemmenfeder durch
leichten Druck mit einem Schraubendreher oder N
einem ahnlichem Werkzeug vorsichtig 16sen, siehe Wit 3
Abb. 13.9. %
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13.10 Kabeleinfiihrungen - Kabelverschraubungen

e OJ-DRHX wird mit 3 werkseitig montierten
PG9-Steckverbindern geliefert.

¢ Die werkseitig montierten PG9-Kabelverschraubungen
sind beim Einflhren von Strom-, Schrittmotor- und
EIN/AUS-Signalkabeln in den OJ-DRHX zu verwenden
(siehe Abb. 13.10.1).

e Nicht vergessen, die Kabelverschraubungen wieder
festzuziehen, um die Schutzart zu gewahrleisten.

Abbildung 13.10.1
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¢ Die Kabel missen gegen Zug und Torsion entlastet g
werden. z
&
13.11 Klemmen- und Anschlussiibersicht
Abbildung 13.11
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13.12 Netzanschluss

¢ Die Versorgungsspannung ist 230 V~ +10 %.

e Das Netzkabel ist im OJ-DRHX-Regler an den
Klemmen mit der Kennzeichnung ,,L*, ,N*“ und ,,PE“
angeschlossen, siehe Abb. 13.12.

e Es wird empfohlen, den PE-Leiter 20 mm langer
als die anderen Leiter im Kabel zu halten (siehe
Abb. 13.2). Auf diese Weise wird bei versehentlich
aus dem OJ-DRHX herausgezogenem Kabel bei
anliegender Spannung an Kabel und Klemmen
der PE-Leiter als letztes herausgezogen, wodurch
Stromschlage vom OJ-DRHX vermieden werden.

e Wird der abisolierte Draht ordnungsgemas in die
Klemme eingesetzt (siehe Abschnitt 13.10), sorgt die
Klemme automatisch fir die richtige Spannkraft.

e Die Kabelverschraubungen missen erneut angezogen
werden, um die Schutzart des OJ-DRHX und die
Zugentlastung des Kabels zu gewahrleisten.

Abbildung 13.12

=
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13.13 Schrittmotor

13.14

13.15

¢ Das Schrittmotorkabel besteht aus dem
festen Kabel am Schrittmotor und einem
Verlangerungskabel.

¢ Das Schrittmotorkabel (siehe Abb. 13.13
gekennzeichnet mit ,,C*) ist mit einem 4-poligen
Stecker versehen. Das Verlangerungskabel
(siehe Abb. 13.13 gekennzeichnet mit ,,A”) ist mit
einem entsprechenden 4-poligen Steckeinsatz
ausgestattet.

¢ Die beiden Steckerteile (siehe Abb. 13.13
gekennzeichnet mit ,,B“) sind sorgféltig
miteinander zu verbinden.

¢ Der Steckverbinder ist ordnungsgeman montiert,

Abbildung 13.13

BR1034A45a

wenn die Sperrklinken auf beiden Seiten des Steckers am Motorkabel mit dem Steckeinsatz des

Verlangerungskabels fest verbunden sind.

¢ Der Stecker kann wieder getrennt werden, indem die Sperrklinken auf beiden Seiten des Steckers
am Motorkabel geldst und die beiden Steckerteile auseinandergezogen werden.
e Das Verlangerungskabel ist wie folgt an die gekennzeichneten Klemmen anzuschlieBen:

,U“ - Braun
Ve - Blau
JW* - Schwarz

LPE“ - Gelb/Griin

e Werden die Drahte des Verlangerungskabels ordnungsgeman in die Klemmen eingesetzt (siehe

Abschnitt 13.10), sorgen die Klemmen automatisch fir die richtige Spannkraft.
¢ Das werkseitig installierte Schrittmotorkabel darf nicht gekurzt werden.
¢ Da das Schrittmotorkabel direkt mit den Motorwicklungen verbunden ist, darf es nicht

ausgetauscht werden.

¢ Nicht vergessen, die Kabelverschraubungen
wieder festzuziehen, um die Schutzart und die
Zugentlastung zu gewéahrleisten.

Digitaleingéange
e OJ-DRHX ist mit einem Digitaleingang
ausgestattet.

Werkseitig eingestellte Funktionen sind:
e DI1 = Start/Stopp

SchlieBen von OJ-DRHX

¢ Wenn alle elektrischen Anschlisse hergestellt
sind, der Betriebstest abgeschlossen ist und
die Checkliste (siehe Checkliste, Abschnitt 14)
ausgeflllt wurde, ist OJ-DRHX wieder zu
verschlieBen.

¢ Die Abdeckung wie beim Abnehmen in einem
135°-Winkel auflegen und vorsichtig in die speziell
angeordnete Scharnierhalterung schieben (siehe
Abb. 13.8.2).

¢ Die Abdeckung mit moderatem Druck schlieBen,
bis die speziellen Schnappverschliisse
ordnungsgeman eingerastet sind.

e Die Abdeckung ist erst dann ordnungsgeman
geschlossen, wenn sie nur noch mit Werkzeug
geodffnet werden kann.

Abbildung 13.14
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14. Checkliste - Montage und elektrischer Anschluss

Bevor OJ-DRHX zum ersten Mal aktiviert wird, missen Montage und Anschluss Uberprift werden.

Die folgende Tabelle als Checkliste benutzen.

Priifgegenstand

Beschreibung der Priifung

Fertigstellung

Bevor die Installation aktiviert wird, ist sicherzustellen, dass die gesamte Installation,
elektrisch wie mechanisch, zur Inbetriebnahme bereit ist.

Sicherstellen, dass sich keine Personen oder Tiere in der Nahe von beweglichen Teilen
aufhalten.

Produktkonformit&t Uberpriifen, ob die Angaben der Nennspannung am Typenschild von OJ-DRHX mit der
Netznennspannung, an die OJ-DRHX angeschlossen wird, libereinstimmt.
Uberpriifen, ob die gewahlte SchrittmotorgréBe das erforderliche Drehmoment leisten
kann, um den jeweiligen Rotor anzutreiben.

Montage Uberpriifen, ob OJ-DRHX korrekt und sicher auf einer ebenen Flache befestigt ist. Siehe

Abschnitt 12.1 in dieser Anleitung.

Uberpriifen, ob ein freier, ungehinderter Zustrom von Luft zu den Kiihlrippen von OJ-
DRHX méglich ist. Siehe Abschnitt 12.1 in dieser Anleitung.

Uberpriifen, ob die OJ-DRHX-Abdeckung korrekt montiert ist und ob beide
Schnappverschlisse korrekt eingerastet sind, bevor das Produkt aktiviert wird.

prrpri]fen, ob alle unbenutzten Kabelverschraubungen und andere unbenutzte Offnungen
in Ubereinstimmung mit der angegebenen Schutzart ordentlich verschlossen sind.

Uberpriifen, ob der Treibriemen richtig gespannt ist und ob sich der Rotor mit einem
Drehmoment, das kleiner ist als das Nenndrehmoment des Schrittmotors, einfach und
ungehindert drehen lasst.

Sicherstellen, dass der Riemen nicht Uber die maximal zuldssige Vertikalkraft auf der
Schrittmotorwelle gespannt wird.

Umgebungsbedingungen

L:;lberpri]fen, ob die Anforderungen an das Umfeld erfillt sind.
Uberprifen, ob Temperatur und andere Umgebungsbedingungen eingehalten werden.
Siehe Technische Daten, Abschnitt 21, in dieser Anleitung.

Verkabelung

Uberpriifen, ob alle Verkabelungen korrekt montiert sind und ob Schrittmotor- und
Steuerkabel in separaten Kabelkanalen getrennt voneinander verlegt wurden.
Das Motorkabel muss Uber seine gesamte L&dnge am Chassis des Rotors befestigt sein.

Uberpriifen, ob alle Kabel ordnungsgemaB befestigt und von Zug und Torsion entlastet sind.

Uberpriifen, ob alle Kabel auf ihrer gesamten Lénge frei von sichtbaren Schaden sind.

Elektrischer Anschluss

Uberpriifen, ob die Kabel korrekt in OJ-DRHX eingesetzt wurden und ob die
Kabelverschraubungen richtig angezogen sind.

L"Jbgrprtlfen, ob es irgendwelche unzureichende elektrische Verbindungen gibt, da diese
zu Uberhitzung und schweren Schaden an Produkt und Eigentum fiihren kénnen.

Netzspannung

Uberpriifen, ob die Netzspannungsleiter korrekt an die Versorgungsklemmen
angeschlossen sind: Einphasenanschlisse an die Klemmen ,L*, ,N“ und ,,PE“ und
Dreiphasenanschlisse an die Klemmen L1 , L2 ,L3“ und ,PE"

Mittels Spannungsmessung Uberprifen, ob die korrekte Spannung an den Klemmen
anliegt.

Schrittmotoranschluss

Uberpriifen, ob das Verldngerungskabel ordnungsgeméaB mit den Klemmen des OJ-DRHX
verbunden ist: ,U% VvV, ,W“und ,PE".

Steckverbinder, Schrittmotor
und Verléngerungskabel

Uberpriifen, ob die Steckverbindung zwischen dem Schrittmotorkabel und dem
Verlangerungskabel ordnungsgemal montiert und korrekt eingerastet ist.

Der Steckverbinder ist ordnungsgeméaB montiert, wenn die Sperrklinken auf beiden
Seiten des Steckers am Motorkabel mit dem Steckeinsatz des Verldangerungskabels fest
verbunden sind.

Steuer- und Signalleitungen

Uberpriifen, ob die Steuerkabel korrekt in den Federklemmen angeschlossen und sicher
befestigt sind. (A/D-Steuerung)

Sicherungen und Leistungs-
schalter

Uberpriifen, ob der aktive Kurzschlussschutz korrekt eingesetzt und dimensioniert ist und
den geltenden lokalen und internationalen Richtlinien und Vorschriften entspricht.

Uberpriifen, ob alle Sicherheitseinrichtungen, einschlieBlich ergénzender
SchutzmaBnahmen, wirksam und korrekt eingestellt sind.

Schutzerdung

Mittels Durchgangsprufung prufen, ob der Erdanschluss aktiv ist und der Kontaktwiderstand
den geltenden lokalen und internationalen Richtlinien und Vorschriften entspricht.

© 2019 OJ Electronics A/S
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15. Funktionen und Einstellungen

15.1 DIP-Schalter - Einstellungen und Funktionen

Die OJ-DRHX-Baureihe ist mit 4 DIP-Schaltern zur Einstellung z. B. der SchrittmotorgroBe (siehe
Tabelle 15.1.1) und der maximalen Motordrehzahl (siehe Abb. 15.1) ausgestattet.
Abbildung 15.1

Tabelle 15.1.1 DIP1 DIP2
Schrittmotor =1 Nm ON ON
Schrittmotor =2 Nm OFF OFF

Schrittmotor =4 Nm ON OFF

Schrittmotor = 8 Nm OFF ON B H B B
Tabelle 15.1.2 DIP3 DIP4

Max. Drehzahl = 250 OFF OFF I{|:| 2 3 éﬂ_.
Max. Drehzahl = 200 ON OFF

Max. Drehzahl = 170 OFF ON
Max. Drehzahl = 150 ON ON

BR1034A06a
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Eine falsche DIP-Schalter-Einstellung zur Auswahl des Schrittmotors und der max. Motordrehzahl
kann zu verminderter Leistung oder Uberlastung des Schrittmotors fiihren. Uberhitzung und
bleibende Schaden an Schrittmotor und Regler kénnen die Folge sein.

15.2 Testlauf Abbildung 15.2

Die OJ-DRHX-Baureihe ist mit einer Testfunktion in
Form einer eingebauten Testtaste ausgestattet.

Die Testtaste befindet sich innerhalb des Reglers in
der oberen rechten Ecke und kann bei gedffnetem O TEST RUN
Regler verwendet werden (siehe Abb. 15.2).

Die Testtaste erflillt verschiedene Funktionen, je
nachdem wie lange die Taste gedrickt gehalten wird: 1
1. Kurzes Driicken <1 s: Der Regler wechselt in den

BR1034A08a

Testmodus und bleibt in diesem Zustand, bis die

Taste erneut gedriickt wird. Der Rotor beginnt

sich zu drehen und durchlauft abhéngig von der

gewahlten Hochlaufzeit einen Drehzahlbereich von

0 bis 100 U/min und bleibt dann bei 100 U/min.

Ein weiterer Tastendruck bewirkt, dass der Regler Abbildlng 15.3

den Testmodus verlasst und der Rotor geman der
gewahlten Bremszeit gestoppt wird.

2. Durch Gedriickthalten wechselt der Regler in
den Testmodus und bleibt in diesem Zustand bis
die Taste losgelassen wird. Das Signal an den
Rotor Ubersteuert entsprechend der gewéhlten
Hochlaufzeit auf 100 U/min.

Die Testtaste funktioniert auch bei aktivierter
Modbus-Steuerung.

15.3 LED-Anzeige
Die OJ-DRHX-Baureihe ist mit einer LED-Anzeige
ausgestattet — siehe Abb. 15.3.

BR1034A10a

Die LED ist sowohl mit offener als auch
geschlossener Abdeckung sichtbar.
LED-Anzeigecodes (siehe Tabelle 15.3).

© 2019 OJ Electronics A/S
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15.4

15.5

15.6

15.7

15.8

Tabelle 15,3

LED Zustand

AUS Keine Spannung

Grin EIN Spannung vorhanden

Grin blinkend Gltige Modbus-Kommunikation

Rot EIN Rotor gestoppt wegen kritischem Alarm
Rot blinkend Betrieb mit reduzierter Leistung

Orange EIN Testfunktion aktiviert

Orange blinkend Luftreinigungsfunktion aktiviert

HINWEIS: Blinken liegt vor, wenn die LED abwechselnd jeweils fiir 100 ms
ausgeschaltet und fur min. 100 ms eingeschaltet ist (ms = Millisekunden).

Rotationsiiberwachung allgemein

e Da der Schrittmotor und der Rotor mechanisch Uber einen Riementrieb verbunden sind, muss
Uberwacht werden, ob sich der Rotor dreht.

e Wenn sich der Rotor nicht mehr dreht, da der Riemen nicht mehr gespannt oder defekt ist, 16st der
DRHX-Regler einen Alarm ,Rotationstiberwachung” aus.

Interne Rotationsiiberwachung

Die interne Rotationsliberwachung Uberwacht die ordnungsgemaBe Rotation des Rotors Uber die
Messung des Motorstroms und der Motordrehzahl.

Alle 10 s beobachtet die Software-Rotationskontrolle die Anderung der Motordrehzahl nach einer
kurzen Anderung des Motorstroms. Sechs aufeinanderfolgende Fehlererkennungen Iésen einen
Neustart aus. StandardmaBig ist der DRHX so eingestellt, dass ein Neustart finfmal versucht wird.
Somit wird ein Rotationstiberwachungsalarm nach 5 Minuten ausgeldst.

Die interne Rotationsliberwachung schaltet sich automatisch ab einer Motordrehzahl von 25 U/min zu.

Startfunktion

¢ Die OJ-DRHX-Baureihe verfugt Uber eine eingebaute ,,Startfunktion®, die wahrend des Anlaufs
automatisch einen héheren Motorstrom zulasst.

e OJ-DRHX kann wahrend des Anlaufs bis zu 150 % des Nennstroms (in mA) im Schrittmotor
zulassen (max. 100 s).

e OJ-DRHX stoppt die Startfunktion, wenn die im Timer eingestellte ,,Startzeit” abgelaufen ist oder
der Schrittmotor 50 % der maximalen Solldrehzahl erreicht hat.

Integrierte Schutzfunktion

° Ubersteigt die Temperatur im Inneren des OJ-DRHX 95 °C, wird zur Reduktion der internen
Erwarmung der dem Schrittmotor zugeflihrte Stromwert begrenzt.

¢ OJ-DRHX verflgt tUber eine eingebaute Strombegrenzung fur den Schutz von Schrittmotor und
Kabeln und kann daher nicht mehr Strom liefern als den eingestellten Wert.

e OJ-DRHX ist kurzschlussgeschuitzt gegen Phasen-Phasen-Kurzschlisse an den
Anschlussklemmen des OJ-DRHX fur den Schrittmotor (U, V, W).

¢ OJ-DRHX-Steuereingéange sind kurzschlussgeschiitzt.

Erkennung von Rotorblockaden

Liegt die Rotorlast oberhalb des maximalen Drehmoments von DRHX und Motor, |6st DRHX einen

Alarm ,,Blockierter Rotor” aus.

Die Erkennung hangt von der Riemenspannung und der Reibung zwischen Riemen und

Riemenscheibe ab.

¢ Eine deutlich zu niedrige Spannung wird als defekter Riemen erkannt und I8st den internen
Rotationsiiberwachungsalarm und somit ein Stoppen des Motors durch DRHX aus.

¢ Bei einer zu niedrigen Spannung sinkt die Reibung zwischen Riemen und Riemenscheibe und
fuhrt bei Riemenschlupf zu einer unter dem Sollwert liegenden Rotordrehzahl.

¢ Je nach Motordrehzahl und Reibung zwischen Riemen und Riemenscheibe wird diese Stérung von
DRHX Uber die Beobachtung der Drehzahlwelligkeit des Motors und der Systemschwingungen
erkannt.

e Je hdher die Motordrehzahlen, desto héher normalerweise auch die erkannten Welligkeits- und
Schwingungswerte.
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15.9 Test und Kalibrierung der internen Rotationsiiberwachung

16.

17.

1. DRHX ausschalten und den Riemen von der Riemenscheibe abnehmen.

2. DRHX einschalten und die Testtaste (rechts von den DIP-Schaltern) >1 s lang gedriickt halten, um
den Testmodus zu starten.

3. Die LED leuchtet orange.

. Warten, bis der Schrittmotor die maximale Drehzahl (beschrénkt auf 100 U/min) erreicht hat.

5. Nach Erreichen der max. Drehzahl beginnt das System mit der internen Rotationsiiberwachung.
Der Schrittmotor beschleunigt in kurzen 10-s-Intervallen (sollte hérbar sein).

6. Falls der Schrittmotor nach einer Minute stoppt und erneut startet, ist die interne

Rotationstiberwachung korrekt kalibriert.

. Wenn der Schrittmotor langer als eine Minute lang l4uft, ist eine Kalibrierung erforderlich.

. Durchfuihren der Kalibrierung: Die Testtaste 10-20 s lang gedrtickt halten, bis die LED orange blinkt.

9. Nach der Neukalibrierung kann der DRHX ausgeschaltet und der Riemen wieder aufgezogen
werden.

N

o N

Abbildung 16.1
OJ-DRHX-PC-Tool — Anschluss und Funktionen o S

=BT

Das OJ-DRHX-PC-Tool wird nur als Servicetool fiir den 5.0
OJ-DRHX-1xxx-NCNS5 eingesetzt. “ =

= | H

W Shecimn

Rotor RPH.

Temp.
InputVoltage
Powerln
Tout

vDCBus

Wartung
OJ-DRHX ist unter normalen Betriebsbedingungen und Lastprofilen wartungsfrei.

O .-

Die Kuhlrippen kénnen sehr hei3 werden (max. 95 °C unter normalen Betriebsbedingungen).

AN e

18.

OJ-DRHX kann nicht vor Ort repariert werden.

Keinesfalls versuchen, einen defekten OJ-DRHX-Regler oder einen MRHX-Motor zu reparieren.
Fur Ersatz Kontakt mit dem Lieferanten aufnehmen.

Zusatzliche technische Daten sind auf Anfrage beim Lieferanten oder bei OJ Electronics A/S
erhaltlich.

Haftung

Die Anleitung ist zu befolgen. Andernfalls erlischt die Herstellerhaftung.
Dieses Produkt darf nur von qualifiziertem Fachpersonal oder Personen montiert werden, die eine
entsprechende Schulung absolviert haben.

Fir einen allgemein ordnungsgeméaBen Betrieb des Produkts sind sachgemaBer Service und Wartung
des Rotationswarmetauschers erforderlich. Insbesondere ist fiir eine ordnungsgemaBe Funktion der
softwarebasierten Rotationsliberwachung stets sicherzustellen, dass der Riemen gespannt ist.

Anderungen oder Modifikationen an diesem Produkt fiihren zum Erléschen der Herstellerhaftung.
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Fehlersuche und -behebung

-

Vor dem Offnen von OJ-DRHX muss die Netzspannung schon mindestens 3 Minuten lang
abgeschaltet sein, um sicherzustellen, dass keine Gefahr von gefahrlichen Reststrémen in
elektronischen Schaltungen oder Kondensatoren ausgeht.

Wenn OJ-DRHX kein Betriebssignal hat, aber natlrliche Zugluft durch die RLT-Anlage den Rotor und
damit den Schrittmotor in Rotation versetzt, besteht das Risiko, dass vom Schrittmotor Spannung an
den Schrittmotorklemmen im OJ-DRHX induziert wird und damit deren Berlhrung gefahrlich ist.
Bei der Wartung oder Fehlersuche am Schrittmotor: Der Motor kann sehr heif3 werden: >60 °C.

Symptom

Ursache

Behebung

Schrittmotor lauft
nicht

Fehlende Versorgungsspannung

Die Spannungsversorgung (230 V~) an die OJ-DRHX-Klem-
men ,L“ und ,,N“ lberprifen (Nennspannung ist auf dem
Typenschild angegeben). Die LED leuchtet konstant griin —
siehe Abschnitt 15.3 flir zusatzliche LED-Anzeigen.

Uberpriifen, ob der Kurzschlussschutz aktiviert ist.

Uberpriifen, ob die Spannungsversorgung des OJ-DRHX
nicht durch andere Komponenten unterbrochen wurde.

Schlechte elektrische Anschliisse

Elektrische Anschllsse prifen.

Falscher Schrittmotor fiir OJ-DRHX-Konfigu-
ration

Uberpriifen, ob der DIP-Schalter fiir die gewahlte Schrittmo-
torgréBe und -drehzahl korrekt eingestellt ist.

Fehlendes Betriebssignal

Uberpriifen, ob OJ-DRHX ein Signal an den ,Start/Stop“-Ein-
gang - Digitaleingang Din 1 angeschlossen ist.

Schrittmotor wurde flinfmal durch den einge-
bauten Schrittmotorschutz wegen Uberlas-
tung oder anderem Alarm gestoppt

Den Alarm durch Abschalten der Spannungsversorgung zum
OJ-DRHX und Wiedereinschalten nach ca. 60 Sekunden
zurticksetzen.

Defekte OJ-DRHX-Steuerung

OJ-DRHX austauschen.

Keinesfalls versuchen, eine defekte OJ-DRHX-Steuerung zu
reparieren.

Beziiglich Austausch/Reparatur den Lieferanten kontaktieren.

Schrittmotor ist defekt

Schrittmotor austauschen.

Schrittmotor
dreht in die
falsche Richtung

Falsche Phasenfolge im Schrittmotorkabel

2 Phasenleiter an den OJ-DRHX-Schrittmotorklemmen mitei-
nander tauschen.

OJ-DRHX schal-
tet wegen eines

Alarm wird nach dem Zurlicksetzen wieder
aktiviert

Das OJ-DRHX-PC-Tool benutzen, um den Alarm anzuzeigen
und festzustellen, welcher Alarm den Schrittmotor gestoppt

(Fehlercode: EO1,
Display-Version)

Alarms ab hat.

Die Ursache flr wiederholte Alarmaktivierung beheben.
Rotor stoppt Interne Rotationstiberwachung hat lockeren Riemen spannen oder austauschen.
unbeabsichtigt oder fehlerhaften Riemen erkannt

Interne Rotationstiberwachung ist nicht
korrekt kalibriert (weitere Informationen
unter 15.9)

Neukalibrierung durchfiihren (siehe 15.5).

20.

Entsorgung

OJ-DRHX enthalt elektronische Bauteile und darf nicht zusammen mit Hausmdll entsorgt

werden.

OJ-DRHX muss gemaB den geltenden 6rtlichen Regeln und Vorschriften entsorgt werden.
OJ-DRHX erfullt die Anforderungen an die Kennzeichnung von elektronischen Abféllen in

der europaischen WEEE-Richtlinie 2012/19/EU.

© 2019 OJ Electronics A/S
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21. Technische Daten

Typ DRHX-1055-NCN5 DRHX-1220-NCN5
Drehmoment Nm 1,0/2,0 4,0/8,0
LeistungsgroBe w 27 /55 220
Wirkungsgrad % >90 %
Netzversorgung
Spannung V~ 1x 230 V~ 50/60 Hz =10 %/+10 %
Stromaufnahme bei max. Last A 0,3/0,6 | 1,2/2,4
Leistungsfaktor (cos-phi) bei max. Last 0,65
Motorausgang
Motornennleistung (auf der Welle) *1 kW 27/55 | 110/220
Motordrehzahl U/min 0-250
Nenndrehmoment Nm 1,0/2,0 4,0/8,0
Boost-Drehmoment Nm 1,5/3,0 6,0/12,0
Frequenz Hz 0-120
Max. Ausgangsspannung Veff 3x 0-150 V~
Max. Ausgangsstrom Aeff 2,5 3,5
Schutz
Max. SicherungsgréBe A 10
Motorausgang Kurzschlussgeschiitzt zwischen den Phasen
Motor Geschltzt durch Strombegrenzung
Impulsschutz Transientenschutz durch VDR
Uberspannungsschutz Nein
Uberlastschutz Strom- und Temperaturiiberlastschutz
Umgebung
Betriebstemperatur °C —40 °C bis +40 °C
Starttemperatur °C —40 °C bis +40 °C
Lagertemperatur °C -40 °C bis +70°C
Abmessungen mm 183 x 143 x 55
Schutzart P 54
Gehausematerial Kunststoff
Frontabdeckung Kunststoff
Gewicht kg 0,9
Feuchtigkeit %rF 10-95 %rF, nicht kondensierend
Kuhlung Selbstkiihlung
Schnittstellen
Digital In1 (internes Pull-up) Start / Stopp
Griine LED Ein: Netz eingeschaltet | Blinkend: Aktive Modbus-Kommunikation
Rote LED Blinkend: Alarm, aber l&uft weiter | Konstant ein: Kritischer Alarm — Motor stoppen
DIP-Schalter 4 [ 4
Funktionen
Technik Sinusférmige Riickwirkung auf EMK-Signal gesteuert tiber FOC (feldorientierte Regelung)
Hochlaufzeit s 60
Bremszeit s 60
Alarm Ja
Alarmriicksetzung Uber Ausschalten langer als 60 Sekunden
Luftreinigung s StandardméBig deaktiviert

Softwareaktualisierung

Ja, Uber serielle Schnittstelle

Kurzschlussschutz Ja
EMV-Filter Integriert
Zulassungen

EMV EN 61800-3 (C1 & C2)
NSR EN 61800-5-1
Produktnorm EN 61800 Teil 2
RoHS-Richtlinie Ja
Produktzulassungen CE

Hinweis: Daten gelten bei: Nennversorgungsspannung und bei +25 °C Umgebungstemperatur

© 2019 OJ Electronics A/S
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MRHX-3P01N-03C5 MaBeinheit

Drehmoment Nm 1,0
LeistungsgroBe w 27,5
Gewicht kg ~ 1,4 kg
Schutzart IP 54
Betriebstemperatur °C —40 °C bis +40 °C
Lagertemperatur °C —40 °C bis +70 °C
Abmessungen mm 56 x 56 x 97
Wellendurchmesser mm 12
Kabelldnge (mit Stecker) m 0,3

Max. Radialkraft (20 mm vom Flansch) Nm 75

Max. Axialkraft Nm 15
MRHX-3P02N-03C5 MaBeinheit

Drehmoment Nm 2,0
LeistungsgroBe w 55
Gewicht kg =~ 2,4 kg
Schutzart IP 54
Betriebstemperatur °C —-40 °C bis +45 °C
Lagertemperatur °C —40 °C bis +70 °C
Abmessungen mm 85 x 85 x 67
Wellendurchmesser mm 12
Kabellange (mit Stecker) m 0,3

Max. Radialkraft (20 mm vom Flansch) Nm 250

Max. Axialkraft Nm 60
MRHX-3P04N-03C5 MaBeinheit

Drehmoment Nm 4,0
LeistungsgroBe w 110
Gewicht kg =~ 3,5 kg
Schutzart IP 54
Betriebstemperatur °C —40 °C bis +45 °C
Lagertemperatur °C —40 °C bis +70 °C
Abmessungen mm 85 x 85 x97
Wellendurchmesser mm 12
Kabelldnge (mit Stecker) m 0,3

Max. Radialkraft (20 mm vom Flansch) Nm 250

Max. Axialkraft Nm 60
MRHX-3P08N-03C5 MaBeinheit

Drehmoment Nm 8,0
LeistungsgroéBe W 220
Gewicht kg =~ 5 kg
Schutzart P 54
Betriebstemperatur °C —-40 °C bis +45 °C
Lagertemperatur °C —40 °C bis +70 °C
Abmessungen mm 85 x 85 x 156
Wellendurchmesser mm 12
Kabelldnge (mit Stecker) m 0,3

Max. Radialkraft (20 mm vom Flansch) Nm 250

Max. Axialkraft Nm 60

OJ Electronics A/S
Stenager 13B ¢ DK-6400 Senderborg
Tel.: +4573 12 13 14 e Fax: +4573 1213 13
oj@ojelectronics.com e www.ojelectronics.com
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